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The operating unit (1) of a gear shift transmission 
has a lever (6) which has an auxiliary weight (8) 
on it and which operates a gear shift shaft (2). 
The lever is fixed to the transmission in the axial 
direction of motion of the gear shift shaft, and is 
able to turn, possibly about the central axis of the 
gear shift shaft. 
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@ Betatigungselnheitfur ein Schaltgetriebe 

(g) Eine Betatlgungselnheit (1) eines Schaltgatrieba^ ist , J 

mft einem Hebei (6) versehan, der eine Zusatzmasse (8) 9 
auf/veist und eine Schaltwelle (2) batatigt. 
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Beschreibung 

Gebiet der Erfindung 

[0001] Die Ediaduog betrifft eiae Bet&dgungseinhek fUr 5 
ein Schal(getiiebe mit einem Hebel» mit einer Zusaczxnasse 
sowie mit einer relativ zu dem Schaltgetriebc axial ver- 
scbiebbaren und ducch den Rebel zumindestuin ihre Mittel- 
achse schwenkbaren Schaltwclle, wobei der Rebel mit ei- 
nem IlandschalthebeL kinematisch gekoppelt ist imd wobei 10 
die Schaltwclle gcgcniibcr der Zusatzmassc bci axialca Bc- 
wegungen der Schaltwelle axial frei verschiebbar angeord- 
net sowie bei Drehbewegungen mit der.Zusatzmasse ver- 
drehfest gekoppelt ist, 

ts 

Hintergrund der Erfindung 

[0002] In Betatigungseioheiten der gauungsbildenden Art 
wirken in der Regel zwei Rebelanordnungen, die eine 
Schaltwelle axial verschieben bzw. um ihre Mittelachse 20 
schwenken. Der eine Rebel aus einer dieser Anordnungen, 
in der Regel der Wahlhebel, wird geschwenkt um 
Schaltwelle axial zu verschieben. Der andere Rebel, in der 
Regel der Schalthebei, verdreht die Schaltwelle z. B. zum 
Schaltcn bzw. Einlcgcn der Gangc. Der (Schalt-)Hcbcl und 25 
der (Wahl-jHebel sind iiber Gestange, Seile und derglachen 
kinematisch mit einem Handschalthebel verbunden. Zur 
Verbesserung des Scbaltkomforts beim Betadgen des Rand- 
schalthebeis ist in der Betadgungseinheit eine auf die 
Schaltwelle beim Schwenken der Schaltwelle wirkende Zu- 30 
satzmasse voigesehen. Die Zusatzmasse erhdht das Massen- 
tragheltsmoment der Schaltwelle, um am Raadschalthebel 
wahrend der Scbaltvoigange spQrbare Kraftspitzen der 
Schaltkraft abzubauen. 

[0003] Eine Belatigungseinrichtung der galtungsbilden- 35 
den Artist in DE 197 54 760 Al beschrieben. In dieser Ein- 
richtung ist eine Schaltwelle dichbar und axial verschiebbar 
in einem SchaltgehSuse angeordnet. Die Schaltwelle weist 
' cincn zu ihr vctdiohfcstca Rebel auf. Auf den Hobcl wirkt 
eine 2^satzmasse ein. Die Zusatzmasse ist so angeordnet, 40 
dass sie nur bei Gangschaltbewegungen mitgenommen 
wird. Dazu ist die Zusatzmasse auf der Schaltwelle verdreh- 
fest aber axial frei verschiebbar gelagert. GegenOber dem 
Schallgebause ist die Zusatzmasse axial an dem Schaltge- 
hSuse fixiert auf der Schaltwelle gehalten. Die Schaltwelle 4S 
in einer derartigen Betadgungseinricbtung ist bei WMhlvor- 
gSngen frei von den MassentrMgheiten einer bewegten Zu- 
satzmasse. 

[0004] Nachteilig kann sich eine auf der ^Ue sitzende 
und somit stSndig mit der Schaltwelle gekoppelte Zusatz- 50 
masse auswirken, wenn die durch Fahrzeugschwingungen 
zum Schwingen angeregte Zusatzmasse diese Schwingun- 
gcn auf die Schaltwclle UbcctrSgc. 
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[0005J Die Aufgabe der Erfindung ist es daher, eine BetS- 
tigungseinrichtung zu schaffen, die den vorgenannten Nach- 
teil nicht aufweist und die .sich einfach and kostengiinstig 
herstellen lasst 60 
[0006] Diese Aufgabe ist nach dem kennzeichnenden Teil 
des Anspruches 1 dadurcb gelfist. dass der Rebel die Zusatz- 
masse aufweisl und das der Rebel an dem Scballgelriebe 
axial fest sowie zumindest schwenkbar angeordnet ist. Die 
Zusatzmasse ist somit iiber den Rebel an dem Schaltgetriebe 65 
gelagert. Die Schaltwelle und die Zusatzmasse sind bei un- 
betStigter Schaltung und wenn die Schaltwelle nur axial ver- 
schoben wird binsichUich ihrer Massen voneinander entkop- 



pelt Die durcb Fahrzeugschwingungen zum Schwingen an- 
geregte 2^atzmasse stQtzt dch ditekt oder indirekl an dem 
Festpunkt GetriebegehSuse ab. Indirekt ist der Rebel und 
' damit die Zusatzmasse mit dem Schaltgetriebe z. B . Ober el- 
nen Schaltdom bzw. eine Koosole an dem Schaltgetriebe ge- 
lagea Der Schaltdom bzw. die Konsole sind separate Bau* 
teile Oder Baugruppen. die in der Regel ah Vonnontageein- 
helt an das oder in das Getciebe montiert sind. Die Schwin- 
gungen der Zusatzmasse infolge Erschiitterungen an dem 
Fahrzeug iibertragen sich dabei nicht mehr in dem MaBewe 
vorhcr auf die bcwcglich angcordnctc Schaltwclle. 
[0007] Die Zusatzmasse ist eine Masse, die zusatzlich zu 
dem Material eingebracht ist, das aus Festigkeitsgriinden an 
dem Rebel erforderlich ist Die Zusatzmasse ist wahlweise 
als seiche nicht ofFensichtlich sichtbar in den Rebel, bei- 
spiebweise als Masseanhaufung an einem Hnde des Rebels, 
integriert oder als echte Zusatzmasse z. B. an einem Ausie- 
ger angeordnet. . 

[0008] Eine Ausgeslaltung der Erfindung sieht vor, dass 
der Rebel urn die Mittelachse der Schaltwelle schwenkbar 
angeordnet ist, Der Rebel weist dazu beispielsweise an ei- 
nem Ende ein Lagerauge auf. Das Lagerauge ist konzen- 
trisch zur Schaltwelle, die Schaltwelle umgrcifcnd angeord- 
net. Mit dem Lagerauge ist der Rebel um die Schwenkachse 
der Schaltwclle schwenkbar oder drchbar in dem Schaltge- 
triebe gelagert. Zur Lagerung des Rebels ist z. B. eine Gleil- 
buchse eingesetzL 

[0009] Der Rebel mit den Merkmalen des kennzeichnen- 
den Teiles des Anspruches 1 ist mittels eines Zwischenglie- 
des mit der Schaltwelle so verbunden, dass er diese bei einer 
Schwenkung Uber das Zwischenglied verdreht. Dieses Zwi- 
schenglied ist z. B. das Ende eines zweiten Armes an dem in 
diesem Fall zweiarmig ausgebildeten Rebel. In dieser An- 
ordnung ist der erste Arm kinematisch mit dem Randschalt- 
hebel verbunden. Der zweite Arm geht von dem Auge des 
Rebels in eine andere Richtung als der erste Arm ab. Das 
freie Ende des zweiten Armes wirkt auf die Schaltwelle. Die 
Schaltwelle und das Ende sind formschltissig in Schwenk- 
lichtung mitcinandcr vcrbuadcn. Axial ist die Schaltwclle 
zu dem Ende f reibeweglicb angeordnet, well das Ende iiber 
den Rebel axialfest zu dem Schaltgetriebe sitzt und die 
Schaltwelle aber axial verschiebbar ist. Beispielsweise 
greift das Ende in eine L^ngsnut der Schaltwelle oder in eine 
L^snut an einer mit der Schaltwelle verbundene Nabe 
formschlQssig ein. Beim axialen Verschieben der Schalt- 
welle bewegt sich die Schaltwelle axial zu dem in die Nut 
dngreifenden Ende obne den Hebei zu bewegen. Die Lage 
der Nut zu dem Ende und ihre axiale Ausdehnung sind dabei 
den axialen (WMhl-)Wegen der Schaltwelle angepasst. Das 
Ende dieses zweiten Armes des Rdiels ist z. B. an einem 
Blechhebel ausgebildet und in Richtung der Schaltwelle 
(zuriick)weisend umgebogen. 

[0010] Eine Ausgcstaltung der Erfindung sicht vor, dass 
die Schaltwelle einen an der Schaltwelle verdrehfest ange- 
ordaeten Scbwenkhebel aufweist und dass der Schwenkhe- 
bel sowie der Rebel bei geschwenkter Schaltwelle form- 
schltissig miteinaiider verbunden sind. Der Schwenkbebel 
sitzt beispielsweise mit einer Nabe fest auf der Schaltwelle, 
Rine andere Au.sgestaltung sieht einen mil der Welle ver- 
se hweifilen Scbwenkhebel oder einen in der Schaltwelle sit- 
zenden Stift vor. Der Scbwenkhebel ist an seinem zur Ein- 
griffsstelle an dem Rebel weisenden Ende maulftSrmig aus- 
gebildet und hintergreifl den Scbwenkhebel udl den Backen 
des Maules in beiden Schwenkrichtungen. la einer wciteren 
Ausgcstaltung greift das freie Ende des Schwenkhebels in 
eine an dem Rebel ausgebildete sowie parallel zur Mittel- 
achse der Schaltwelle verlaufende Nut ein. 
[0011] Weiterhin ist voxgesehen, dass der Schwenkbebel 
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mit einem freien Ende schwenkbar sowie axial verschiebbar 
auf einem mit seiner Mittelachse parallel zu der Schwenk- 
acbse der Schaltwelle ausgehchteten und mit dem Hebel 
fest verbundenen Boizen sitzt Aa dem Hebel ist ein Bolzen 
ausgebildet oder befesiigl. Der Bolzen ist somit mit dem He- 
bel um die Schwenkachse der Schaltwelle und damit urn die 
Schaltwelle schwenkbar angeordneL Der Schwenkhebei 
sitzt Jiiit einem Auge an seinem freien Ende schwenkbar und 
axial zum Bolzen verschiebbar auf dem Bolzen. Bel axialen 
Bewegungen der Schaltwelle relativ zum Schallgetriebe 
glcitct dor Schwcnkatm mit dem Augc axial Qbcr den axial 
relativ zum Schaltgetriebe feststehenden Bolzen des Hebels. 
Bel Schwenkbewegungea des Hebels nimmt der Bolzen 
ilber das Auge den Schwenkhebei mit Der Schwenkhebei 
schwenkt um die Schwenkachse der Schaltwelle und ver- 
dreht die Schaltwelle somit um ihre .Mittelachse. 
[0012] Mit einer Ausgestaltuog ist votgeseheo, dass die 
Schaltwelle in eioer an dem Schaltgetdebe befesdgtea 
Grundplatte zumindest gefQbit ist und der Hebel um die 
Mittelachse der Schaltwelle schwenkbar an der Grundplatte 
befesdgt isL Eine Betadgungseinheit mit einer aus zwd He- 
beln gebildeten Hebelanordnung weist dann beispieisweise 
folgende Medanale au£ 

- Die Bctadgungscinhcit ist mittcls cincr Grundplatte 
an dem Scholtgetiiebe befestigt. 

- Die Schaltwelle ist drehbar und axial verschiebbar 
zur Grundplatte an der Grundplatte gelagert 

- Auf der Grundplatte sttitzt sicb ein schwenkbarer er- 
ster(Wahl.)Hebelab. 

- Das Ende des ersten Hebels wirkf gelenkig auf eine 
mit der SchaltweRe fest verbundenen Nabe. 

- Der erste Hebel verschiebt die Schaltwelle axial 

- Ein zweiter (Schalt-)Hebel ist um die Schwenkachse 
der Schaltwelle schwenkbar an der Grundplatte gela- 
gert. 

- Der zweite Hebel ist beim Schwenken der Schalt- 
welle Uber wenigstens einen Schwenkhebei mit der 
SchallwcUc in Schwcnkdchtung formschlUssig gckop- 
pelL 

- Der zweite Hebel schwenkt ilber den Schwenkhebei 
die Schaltwelle. Wenn sich der erste Hebel bewegt, be- 
wegt sich der zweite Hebel nicht und umgekehrt 

- Die Schaltwelle ist relativ zu dem zweiten Hebel 
axial verschiebbar angeordnet. 

- Die Schaltwelle bewegt sich axial relativ zu dem 
axial zum Schal^euiebe fest angeoidneten zweiten 
Hebel 

- Eine Zusatzmasse ist an dem zweiten Hebel ausge- 
bildet Oder befestigt und Uber den zweiten Hebel somit 
um die Schwenkachse des zweiten Hebels schwenkbar 
an der Grundplatte gelagert 

- Die Zusatzmasse schwenkt bci Schwcnkbcwcgun- 
gen der Schaltwelle mit der Schaltwelle um die 
Schwenkachse der Schaltwelle. 

- Die Schaltwelle bewegt sich asdal relativ zu der axial 
zum Schaltgetriebe fest angeordneten Zusatzmasse. 

[0013] Die Hinzelteile der HelStigungseinrichtung. wie 
der erste und zweite Hebel, die Ausglelchsmasse, der. 
Schwenkarra, die Nabe und Schulter* bzw. Gleitringe sind 
koscengOnstig aus Blech (bevorzugter Wedcstoff ist Stabl) 
vomigsweise durch Slanzen und Kaliumfonuen wie Prilgen 
und Ziehen hecgestellt. 

[0014] Die Betatigungseinrichtung ist vorzugsweise als 
Vormontagecinheit mit der Schaltwelle an der Grundplatte 
vormoatiert und komplett in das Schaltgetriebe montiert 
[0015] Schliefilich ist mit einer Ausgestoltung der Erfin- 



dung Votgesehen, dass die Zusatzmasse Uber einen Ausleger 
mit dem Hebel verbunden ist. 

Kutze Beschreibung der Zelchnungen 

5 

[OOliJ] Die Erfindung wird nachfolgend anhand von eini- 

gen AusfDhrungsbeispielen nSher erlauterL Es zeigen: 

[0017] Fig. 1 ein Ausfiihrungsbeisplel einer Betatigungs- 

elnheit fiir ein Schaltgetriebe mit einem gabelfbcmig ausge- 
10 bildeten Schwenkarm aU Zwischenglied zwischen der 

Schaltwelle und dem zweiten Hcbcl, 

[0018] Fig. 2 die Darstellung der Veibindung des Ausle- 

gers mit dem Hebel nach Fig* 1 im Schnitt, 

[0019] Fig. 3 die Lagening des zweiten Hebels und der 
IS Schaltwelle aus Fig. 1 in einer geschnittehen Darstellung, 

[0020] Fig. 4 eine alternative Lagening zu J<ig. 3, daige- 

stellt imSchnitt, 

[0021] Fig. 5 me weitere alternative Lagerung zu Fig. 3, 
dargestellt im Schnitt. 
20 [0022] Fig. 6 ein weiteres AusfUhningsbetspiel einer Be- 
t^gungseiniichtung mit einem flngerartig ausgebildeten 
Schwenkhebei als Zwlschenglied zwischen der Schaltwelle 
und dem zweiten Hebel 

[0023] Fig. 7 eine Darstellung der Befestigung des ersten 
25 Hebels aus Fig. 6 an der Grundplatte, 

[0024] Fig. 8 ein wdteres AusfUhiungsbeispiei einer Be- 
tStigungseinheit mit einem mehrteilig ausgebildeten zw^ten 
Hebel 

[0025] Fig. 9 ein weiteres AusfUhrungsbeispiel einer Be- 
30 tatigungseinheit gemati Erfindung mit einem brillenarttg 
ausgebildeten Schwenkhebei als Zwischenglied zwischen 
der Schaltwelle und dem zweiten Hebel 
[0026] Fig. 10 die B efestigung des ersten Hebels der Ans- 
fUhrungsbeispiele nach Fig. 1 sowie Fig, 9 und 
35 [0027] Fig. 11 eine alternative Ausbildung des zweiten 
Hebels sowie des Zwischengliedes zum AusfUhrungsbei- 
spiel aus Fig. 9, dacgestellt im Schnitt 
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[0028] Fig. 1 zeigt ein AusRihrungsbeispiel einer BetMti- 
gungseinbeit 1. Die Betatigungseinheit 1 weist eine Schalt- 
welle 2 auf. Die Schaltwelle 2 ist drehbar und axial ver- 
schiebbar zu einer Grundplatte 3 an der Grundplatte 3 gela- 

4S gert. Die Grundplatte 3 ist an oder in einem nicht daigestell- 
ten Schaltgetriebe befestigt Auf der Grundplatte 3 scUtzt 
sich weiterhin ein schwenkbarer erster Hebel 4 ab, der in 
diesemFalle fUr das tJbertragen von Wahlbewegungen vor- 
gesehen isl Das dne Ende 4a des ersten Hebels 4 ist Qber 

so nicht welter dargestellte Obectragungsmittel wie Seilzuge, 
Gestange oder auf andere geeignete Weise kinematisch mit 
z. B. einem nicht dargestcllten Handschalthcbel verbunden. 
Das andcrc Ende 4b des cistcn Hebels 4 wirkt gclcnkig auf 
eine mit der Schaltwelle 2 verbundene Nabe 5. Der schwen- 

S5 kende erste Hebel 4 venschiebt die Schaltwelle 2 axial ent- 
lang ihrer Mittelachse. 

10029J Hin um die Schwenkachse der Schaltwelle 2 
schwenkbarer und an der Grundplatte 3 befestigter zweiter 
Hebel 6 ist mit der Schaltwelle 2 verdrehfest formschlUsisig 

60 verbimden und schwenkt die Schaltwelle 2. Der zweite He- 
bel 6 ist an einem freien Ende 6a tlber nicht daigestellte 
t}benragung5mittel wie SeilzQge, Gestflnge oder auf andere 
geeignele Weise kinematisch z. B. uill dem auch den ersten 
Hebel 4 betatigenden Handschalthebel verbunden. Die 

65 Schaltwelle 2 ist relativ zu dem zweiten Hebel 6 axial ver- 
schiebbar angeordnet Der zweite Hebel 6 ist bei Schwenk- 
bewegungen der Schaltwelle 2 um die Schwenkachse der 
Schaltwelle 2 schwenkbar mit der Schaltwelle 2 verbunden. 
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Axial bewegt sich die Schaltw^e 2 relativ zu dem axial fest 
an der Grundplatte 3 gelagerten zweiteo Hebel 6. 
[0030] Beide der Hebel 4, 6 weisen Kugeikopfe 7 auf, aa 
die jeweils die Seilztige oder CJestange angreifen. 
[0031] Eine Zusatzmasse 8 sitzi aa einem Ausleger 9 und 3 
ist mit dem Ausleger 9 an dem zwaten Hebel 6 befestigL 
Die Zusatzmasse 8 ist tlber den Ausleger 9 sowie .flber den 
zweiten Hebel 6 aa der Grundplatte 3 schwenkbar befesdgt 
und bci Schwenkbewegungcn der Schallwelie 2 um die 
Schwcnkachsc der Schaltwelle 2 schwenkbar mit der Masse lO 
der Schaltwelle 2 gckoppclt, Bci axialcn Bcwcgungcn der 
Schaltwelle 2 bewegt sich die Schaltwelle 2 relativ zu der 
axial (iber den Ausleger 9 und Obcr den zweiten Hebel 6 an 
der Grundplatte 3 f esten Zusatzmasse 8. 
[0032] Der zweite Hebel 6 weist Durchstellungen 10 auf, 15 
wie in Fig. 2 daigestellt isL Die Durchstellungen 10 korre- 
spondieren mit Lochera 9a in dem Ausleger 9. Diese Paa- 
rung der Durchstellungen 10 und der Locher 9a dienl zum 
verdrehsicheren Orientierea der Zusatzmasse 8 aa dem 
zweiten Hebel 6. Der Ausleger 9 ist Uber ein Niet 11, wie 20 
dargesteUt, Oder mtttels ^oer Schraubvetbindung an dem 
zweiten Hebel 6 befestigt. 

[0033] FIr^ 6 zeigt ein Ausfuhrungsbeispiel einer Betati- 
gucgseinheit 12. 'Die Betatigungseinheit 12 weist eine 
Schaltwelle 13 auf. Die Schaltwelle 13 ist drchbar und axial 25 
verschiebbar zu daer Grundplatte 14 an der Grundplatte 14 
gelagert Die Grundplatte 14 ist an oder in einem nicht dar- 
gestellten Schaltgetciebe befesdgt 
[0034] Auf der Grundplatte 14 stQtzt sich weiterhin ein 
schwenkbarer etster Hebel 15 ab, der in diesem Falle fUr das 30 
Obertragen von WShlbewegungen voigesehen ist. Das eine 
Ende 15a des Hebels ist uber nicht daigestellte Obertra- 
gungsmittel wie SeilzQge, Gestange oder auf andere geeig- 
nete Weise kinematisch mit z. B. einem nicht dargestellten 
Handschalthebel verbunden. Das andere Ende 15b (Pin. 7) 3S 
des ersten Hebels 15 wida gelenkig auf eine mit der Schalt- 
welle verbundene Nabe 16. Der schwenkende erste Hebel 
15 verscbiebt die Schaltwelle 13 asdaL 
[0035] Ein um die Schwcnkachsc der Schaltwelle 13 
schwenkbarer und an der Grundplatte 14 befestigter zweiter 40 
Hebel 17 ist mit der Schaltwelle 13 verdrehfest gekuppelt 
und schwenkt die Schaltwelle 13. Der zweite Hebel 17 ist an 
einem freien Ende 17a Uber nicht daigestellte tibertragungs- 
mitlel wie SeilzQge, GestSnge oder auf andere geeignete 
Weise kinematisch z. B. mit dem auch den ersten Hebel 15 45 
betatigenden Handschalthebel verbunden. Die Schaltwelle 
13 ist relativ zu dem zweiten Hebel 17 axial verschiebbar 
angeordnet. Der zweite Hebel 17 ist bei Schwenkbewegun- 
gcn der Schaltwelle 13 um die Schwenkachse der Schalt- 
welle 13 schwenkbar mit der Schaltwelle 13 verbunden. 50 
Axial bewegt sich die Schaltwelle 13 reladv zu dem axial 
fest an der Grundplatte 14 gelagerten zweiten Hebel 17, 
[0036] Bcidc der Hcbcl 15. 17 wciscn Kugclk6pfc 7 auf, 
an die jeweils die Seile oder Gestange angreifen. 
[0037] Eine Zusatzmasse 8 sitzt an einem Ausleger 9 und 55 
ist mit dem Ausleger 9 an dem zweiten Hebel 17 befesdgt. 
Die Zusatzmasse 8 ist Ober den Ausleger 9 sowie flber den 
zweiten Hebel 17 an der Grundplatte 14 schwenkbar befe- 
stigt und hei Schwenkbewegungcn der Schaltwelle 13 um 
die Schwenkachse der Schaltwelle 13 schwenkbar mit der 60 
Masse der Schaltwelle 13 gekoppelt Bei axialen Bewegtm- 
gen der Schaltwelle 13 bewegt sich die Schaltwelle 13 rela- 
tiv zu der axial uber den Ausleger 9 und iiber den zweiten 
Hebel 17 an der Grundplatte 14 festen Zusatzmasse 8. 
[0038] Fig. 8 zeigt ein Ausfuhrungsbeispiel einer Betati- 65 
gungseinheit 18. Die Betatigungseinheit 18 weist eine 
Schaltwelle 19 auf. Die Schaltwelle 19 ist dcehbar und axial 
verschiebbar zu einer Grundplatte 20 an der Grundplatte 20 
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gelagert Die Grundplatte 20 ist an oder in einem nicht dar- 
gestellten Schaltgetriebe befesdgt. 

[0039] Auf der Grundplatte 20 stutzt sich weiterhin ein 
schwenkbarer erster Hebel 21 ab, der in diesem Falle jRlr das 
Obertragen von WShlbewegungen vorgesehen ist Das eine 
Ende 21a des ersten Hebels 21 ist Ober nicht dargestellte 
tJbertragungsmittel wie Seilztige, Gestange oder auf andere 
geeignete Weise kinematisch mit z, B. einem nicht darge- 
stellten Handschaldiebel verbunden. Das andere Ende 21b 
des ersten Ilebels wirkt gelenkig auf cine mil der Schalt- 
welle 19 verbundene Nabc 22. Der schwenkende crstc He- 
bel 21 verschiebt die Schaltwelle 19 axial. 
[0040] Ein um die Schwenkachse der Schaltwelle 19 
schwenkbarer und an der Grundplatte 20 befesdgter zweiter 
Hebel 23 ist mit der Schaltwelle 19 verdrehfest gekoppelt 
und schwenkt die Schaltwelle 19. Der zweite Hebel 23 ist an 
einem fireien Ende 23a iiber nicht weiter dargestellte Ober- 
traguagsmitiel wie SeilzQge, (Jestange oder auf andere ge- 
eignete Weise kinematisch z. B. mit dem auch den erstea 
Hebel 21 betatigenden Handschalthebel verbunden. Die 
Schaltwelle 19 ist relativ zu dem zweiten Hebel 23 axial ver- 
schiebbar angeordnet Der zweite Hebel 23 ist somit bei 
Schwenkbewegungcn der Schaltwielle 19 um die Schwenk- 
achse der SchaJtwelle 19 sdiwenkbar mit der Schaltwelle 19 
verbunden. Axial bewegt sich die Schaltwelle 19 relativ zu 
dem axial fest an der Grundplatte 20 gelagerten zweiten He- 
bel 23. 

[0041] Beide der Hebel 21, 23 weisen Kugeikopfe 7 auf, 
an die jeweils die Seile oder Gestange angreifen. 
[0042J Hine Zusatzmasse 8 sitzt an einem Ausleger 9 und 
ist mit dem Ausleger 9 an dem zweiten Hebel 23 befestigt. 
Die Zusatzmasse 8 ist Uber den Ausleger 9 sowie flber den 
zweiten Hebel 23 ao det Grundplatte 20 befesdgt und b^ 
Scbwenkbewegungen der Schaltwelle 19 um die Schwenk- 
achse der Schaltwelle 19 schwenkbar mit der Masse der 
Schaltwelle 19 gekoppelt Bei axialen BeweguQgen der 
Schaf twelle 19 bewegt sich die Schaltwelle 19 relativ zu der 
axial Ober den Ausleger 9 und flber den zweiten Hebel 23 an 
der GrundplaUc 20 fcstcn Zusatzmasse 8. 
[0043] Fig. 9 zeigt ein Ausfuhrungsbeispiel einer Betati- 
gungseinheit 24. Die Betatigungseinheit 24 wdst eine 
Schaltwelle 25 auf. Die Schaltwelle 25 ist drehbar und axial 
verschiebbar zu einer Grundplatte 26 an der Grundplatte 26 
gelagert Die Grundplatte 26 ist an oder in einem nicht dar- 
gestellten Schaltgetriebe befestigt 
[0044] Auf der Grundplatte 26 stUtzt sich weiterhin ein 
schwenkbarer erster Hebel 27 ab, der in diesem Falle fUr das 
Obenragen von Wahlbewegungen vorgesehen ist. Das eine 
Ende 27a des ersten Hebels 27 ist Uber nicht dargestellte 
tJbertragungsmittel wie Seilzuge, Gestange oder auf andere 
geeignete Weise kinematisch mit z. B. einem Handschalthe- 
bel verbunden. Das andere Ende 27b des ersten Hebels 27 
wirkt gelenkig auf cine mit der Schaltwelle 25 verbunden 
Nabe 28. Der schwenkende erste Hebel 27 verschiebt die 
Schaltwelle 25 axial. 

[0045] Ein um die Schwenkachse der Schaltwelle 25 
schwenkbarer und an der Grundplatte 26 befestigter zweiter 
Hebel 29 ist rait der Schaltwelle 25 verdrehfest gekoppelt 
und schwenkt die Schaltwelle 25. Der zweite Hebel 29 ist an 
einem freien Ende 29a flber nicht weiter dargestellte t Jber- 
tragungsmittel wie SeilzUge, Gestange oder auf andere ge- 
eignete Weise kinematisch z. B. rail dem auch den ersten 
Hebel 27 betatigenden Handschalthebel verbunden. Die 
Schaltwelle 25 ist relativ zu dem zweiten Hebel 29 axial ver- 
schiebbar angeordnet Der zweite Hebel 29 ist bei Schwenk- 
bewegungcn der Schaltwelle 25 um die Schwenkachse der 
Schaltwelle 25 schwenkbar mit der Schaltwelle 25 verbun- 
den. Axial bewegt sich die Schaltwelle 25 relativ zu dem 
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axial fest an der Grundplatte 26 gelagerten zweiten Hebel 
29. 

[0046] Beide der Hebel 27. 29 weisen KugeikSpfe 7 auf, 
an die jeweils die Seile oder Gestange angreifen. 
[0047] Bine Zusatzmasse 8 sitzt an einem AusLeger 9 und 5 
ist mit dem Ausleger 9 an dem zweiten Hebel 29 befestigt. 
Die Zusatzmasse 8 ist tiber dea Ausleger 9 sowie (Iber den 
zweiten Hebel 29 an der Grundplatte 26 befestigt und bei 
Schwenkbewegungen der Sclialtwelle 25 um die Scbwenk- 
acbse der Schaltwelle 25 schwenkbar mit der Masse der 10 
Schaltwciic 25 gckoppclt Bci axialcn Bcwcgungcn der 
Schaltwelle 25 bewegt sich die Schaltwelle 25 relativ zu der 
axial uber den Ausleger 9 und fiber den zweiten Hebel 29 an 
der Grundplatte 26 festen Zusatzmasse 8. 
[0048] WiedenFig.3,4undllzuentnehmenistweisen 15 
die Betatiguogseinheiten 1 und 24 (nach Iffg. 1 und Fig. 9) 
jeweils zwei konzeatrisch zueioaoder sowie konzeatrisch zu 
der Schaltwelle 2 bzw. 25 angeordnele RQckstellfedem 30 
und 31 auf. Die KuBere der Rttckstelifedem 30 sttitzt slcb in 
der einea Richtung an einem zur Grundplatte 3 bzw. 26 zu- 20 
mindest axial fest angcordneten Federteller 32 bzw. 33 ab. 
In die andere Richtung spannen die SuBere RUckstellfiBder 
30 und die ianece ROckstellfeder 31 gegen elnen Zentriertel- 
ler 34 vor. Der Zentrierteller 34 sitzt in Richtung der Grund- 
platte 3 bzw. 26 axial glciccnd auf cincr ZcntiicrhaisD 35 und 2S 
stOtzt sich zur anderen Seite axial fest an der Scboitwelle 2 
bzw. 25 ab. Bin Bund 35a der auf der Schaltwelle 2 bzw. 25 
sitzenden Zenttierliiilse 35 ist gleichzeitig ein axiales Lager 
fiir die innere Riickstellfeder 31. 

10U49J Die l<lg, 3 und 11 zeigen jeweils eine Variante ei- 30 
ner Lagerung fur die Betatlgungseinheiten 1 (nach Fig. 1) 
und 24 (nach Fig. 9) bei der ein Loch 36 in die Grundplatte 3 
bzw. 26 eingebracht ist. In das Loch 36 ist ein Schulterring 
37 gepresst. Auf dem AuBendurchmesser des Schulteninges 
37 sitzt eine dort zentrierte oder fixierte Kunststoffiitllse 38. 33 
Die Kunststof&illse 38 ist beispielsweise durch ein Um- 
spritzcn der Mantelflache des Schulteninges 37 aufgetra- 
gen. Mittels der Kunststolfhtllsc 38 ist der zwcite Hebel 6 
bzw. 75 auf dem Schulterring 37 schwenkbar gclagcrt Axial 
ist der zweite Hebel 6 bzw. 75 in die eine Richtung an einer 40 
radial nach auBen hervorstehenden Schulter 37a des Schul- 
teninges 37 gesichert In die andere Richtung stUtzt sich der 
zweite Hebel 6 bzw. 75 axial uber einen Gleitring 39 an der 
Gnindplatte 3 bzw. 26 ab. Auf einem durch die Grundplatte 
3 bzw. 26 hindurch ragenden Bund 37b des Schulteninges 45 
37 sitzt der Federteller 32 f Ur die Riickstellfeder 30. Mit dem 
fest auf dem Schulterring 37 sitzenden und sich an der 
Gnindplatte 3 bzw. 26 abstQtzenden Federteller 32 ist die 
Lagerung der Schaltwelle 2 bzw. 25 und des zweiten Hebels 
6 bzw. 75 an der Grundplatte 3 bzw. 26 und die Position der 50 
Schaltwelle 2 bzw. 25 zur Grundplatte 3 bzw. 26 fcstgestellt. 
Die Betatigungseinrichtung ist an der Grundplatte 3 bzw. 26 
nach auBcn durch cincn zwischcn der Grundplatte 3 bzw. 26 
und dem Federteller 32 ongeordneten Dichtring 40 abge- 
dichtet. Die BetMgungseinrichtung 1 bzw. 24 ist nach auBen 55 
auBerdem mittels eines Dichtringes 41 abgedichtet, der zwi- 
schen der Schaltwelle 2 bzw. 25 und dem Schulterring 37 
angeordnet ist. 

[0050] Altemativ zu der T^erung nach Fig. 3 und H ist 
in Fig. 4 fur die Bet^tigungseinheiten 1 (nach Fig. 1) und 24 60 
(nach Fig. 9} anstelle eines Schulteninges eine GleithUlse 
42 in dem Loch 36 der Gnindplatte 3 befesdgt Mit der 
GleilhUlse 42 ist die Schaltwelle 2 in der GrundpUtUe 3 geUi- 
geit. Auf der GleithUlse 42 sitzt eine SchulterhOlse 43. Die 
SchulterhUlse 43 weist eine Schulter 43a auf. Auf der Schul- 65 
tcrhtilsc 43 ist der zweite Hebel 6 bzw. 29 schwenkbar gela- 
gert. Die Schulter 43a hiilt den zweiten Hebel 6 in der einen 
axialen Richtung an der Grundplatte 3. In (tie andere Rich- 



tung StUtzt sich der zweite Hebel 6 bzw. 29 axial fiber einen 
Gleitring 44 an der Grundplatte 3 ab. Im Inneren der Schul- 
terhUlse 43 ist der Dichtring 41 aufgenoimnen. Auf der 
durch die (rrundplatte 3 hindurch ragenden GleithGlse 42 
sitzt der spanlos aus Blecb gefonnte Federteller 33 fiir die 
RUckstellfeder 30. Mit dem fest auf der GleithUlse 42 sitzen- 
den und sich an der Grundplatte 3 absttitzenden Federteller 
33 ist die Lagerung der Schaltwelle 2 bzw. 25 und des zwei- 
ten Hebels 6 an der Grundplatte 3 bzw. 26 und die Position 
der Schaltwelle 2 bzw. 25 zur Grundplatte 3 bzw. 26 festge- 
stcllt Die Bctatigungscinfadt 1 bzw. 24 Ist wicdcrum an der 
Grundplatte 3 bzw. 26 nach auBen dutch den zwischen der 
(jfundplatte 3 bzw. 26 und dem Federteller 33 angeordneten 
Dichtring 41 abgedichtet 

[0051] Eine weitere Alternative der Lagerung fOr die He- 
bel und Schaltwellen der BetStigungseinheiten nach l^g. 1 . 
und Fig. 9 ist in Fig. 5 daigestellt \^e in Fig. 4 ist eine 
GleithUlse 42 aus Metali in dem Loch 36 der Grundplatte 3 
bzw. 26 befestigt Mit der GleithUlse 42 ist die Schaltwelle 2 
bzw. 25 in der Grundplatte 3 bzw. 26 gelagert Auf der Gleit- 
hUlse 42 sitzt eine ScbuUeibUlse 45. Der zweite Hebel 6 
bzw. 29 ist schwenkbar auf einem Mantel 46 aus Kunststoif 
gelagert Der Mantel 46 umgibt die SchulterhUlse 45. Die 
SchulterhOlse 45 ist auf die GleithUlse 42 aufgeschoben oder 
aufgcprcsst und zusatzlich auf der GlcittiUlsc 42 mittels ei- 
nes Formschlusses 47 gesichert Der weiteze Aufbau ent- 
spiicht der Darstellung nach Fig. 4. 
[0052] Der erste Hebel 4 bzw. 27 in Fig. 1 und Fig. 9 ist 
schwenkbar an einem Lagerbolzen 48 gelagert Der Lager- 
bolzen 48 ist stehend in einem aus dem Blech der Grund- 
platte 3 bzw. 26 durchgestellten Bord 3a bzw. 26a an der 
Grundplatte 3 bzw. 26 befestigt An seinem fteien in axialer 
Richtung weisenden Ende 48a ist der Lagerbolzen 48 mil ei- 
nem Schlitz 49 versehen (Fig. 10). In dem Schlitz 49 ist der 
erste Hebel 4 bzw. 27 schwenkbar auf einem Schwenkbol- 
zen 50 gelagert An dem Ende 4a des ersten Hebels 4 bzw. 
27 ist der Kugelkopf 7 befestigt An dem Kugelkopf 7 greift 
ein nicht dargestelltes tibertragungsmittel ffir die kinemati- 
schc Vcrbindung des crstcn Hebels 4 bzw. 27 mitdcmHand- 
schalthebel an. An dem anderen Ende 4b des ersten Hebels 4 
sitzt gelenkig ein Gleitschuh 51. Mit dem Gleitschuh 51 
greift der erste Hebel 4 in eine konzeatrisch zur Schaltwelle 
2 bzw. 25 ausgebildete Nut 52 bzw. 68 an der Schaltwelle 2. 
Die Nut 52 bzw. 68 ist zwischen den einander zugewandten 
Stimflachen der zur Nabe 5 gehbrenden Befestigungshulse 
5a bzw. eines Auges 69b und eines Auges 53a bzw. eines 
Anschlagringes 70 ausgebildet Bei schwenkendem ersten 
Hebel 4 bzw. 27 wird die Schaltwelle 2 bzw. 25 axial ver- 
schoben. tndem der Gleitschuh 51 auf eine der Stimflachen 
entweder der Befestigungshulse 5a bzw. des Auges 69b oder 
des Auges 53a bzw. Anschlagringes 70 axial wirkt 
[0053] Der zweite Hebel 6 nach Fig. I ist aus Blech gefcr- 
tigt und gckropft gcbogcn. An cincm Ende 6a des zweiten 
Hebels 6 ist der Kugelkopf 7 befestigt. An den Kugelkopf 7 
greift ein nicht dargestelltes Obertragungsmittel fUr die ki- 
nematische Verbindung des zweiten Hebels 6 mit dem 
Handschalthebel an. An den jeweils in eine Schwenkrich- 
tung weisenden Flanken 6b, 6c des zweiten Hebels 6 sind 
Anschlagfl&chen 54, 55 vorgesehen. Jede der AnschlagHa- 
chen 54, 55 ist von einer Backe 58 oder 59 eines maulf&rmig 
bzw. gabel^rmig ausgebildeten Endes 57 eines Schwenkhe- 
bels 53 bintergriffen. Der Schwenkhebel 53 ist Qber das 
Auge 53a fest an der Schaltwelle 2 befestigt Bei schwen- 
kendem zweiten Hebel 6 schwenkt die Zusatzmasse 8 mit 
und die Schaltwelle 2 wild um ihre Mittelachse verdreht in< 
dem eine der Backen 58 bzw. 59 auf eine der Anschlagflfi- 
chen 54, 55 in Umfangsrichtung wirkt Wenn ctie Schalt- 
welle 2 nuttels des ersten Hebels 4 axial verschoben wird, 
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gleitea das gabelformige Ende des Scbwenkhebels 53 und 
damit die Backen 58, 59 in axialer Richtung an den An- 
scblagflScben 54, 55 des axial unbewegUchen zwdten He^ 
bels 6 entlang. 

[0054] Der erste Hebel 15 der Betatigungseinheit 12 aus 
Fig. 6 isl, wie auch in Fig. 7 daigestellt, schwenkbar an einer 
Konsole 60 gelagert. Die Konsole 60 ist stehend auf der 
Gmndplattc 14 befestigt. An dem freien in axiale Richtung 
wciscndcn Ende 60a 1st der erstc Hcbcl 15 scbwenkbar auf 
cincr Schwenkachse<51 gelagert An dera Ende ISa.dcs er- 
stcn Hcbcls 15 ist der Kugclkopf 7 bcfcsligt An dcm andc- 
ren Ende 15b des ersten Hebels 15 sitzt gelenkig ein Gleil- 
schuh 62 (Fig. 7). Mit dem Gleitschuh 62 greift der erste He- 
bel 15 in eine nicbt dargestellte Nut an der 5chaitwelle 13 
ein. Bei schwenkendem ersten Hebel 15 wird die Schalt- 
welle 13 axial durch den Gleitschuh 62 in der Nut verscho- 
bea 

[0055] Der zweite Hebel 17 der Betadgungseinrichtung 
12 tiach Fig. 6 ist aus Blech geferdgt und gekrOpft gebogen. 
An einem Ende des zweiten Hebels 17 ist der Kugelkopf 7 
befesdgL In einen axial ausgericbteten Abscbnitt 17b des 
gekrOpfcen zweiten Hebels 17 ist eine parallel zu der Mittel- 
achse der Schaltwelle 13 verlaufendc Nut 63 eingebracht In 
diese Nut 63 greift ein freies Ende 64a eines an der Scbalt- 
wcUc 13 bcfcstigtcn Schwcnkbcbcls 64. Bci schwenkendem 
zweiten Hebel 17 schwenkt die Zusotzmasse 8 mit und die 
i>chaltwelle 13 wird um ihre Mittelachse verdreht, indem 
eine Flanke des Endes 64a auf eine der Seitenflacben 63a 
bzw. 63b der Nut 63 in Schwenkrichtung wirkL Wenn die 
Schaltwelle 13 mittels des ersten Hebels 15 axial verscho- 
ben wird, bewegt sich das Ende 64a des Scbwenkhebels 64 
in axialer Richtung in der Nut 63 frei aufwaxts oder abwSrts, 
obne das sich der zweite Rebel 17 dabei bewegt. 
[0056] Der zweite Hebel 23 der Betadgungseinrichtung 
18 nach Fig, 8 ist aus mehreren Ibilen zusammengdsetzt 
Von dner Basts 23b des zweiten Hebels 23 ist das Ende 23a 
gekrOpft abgebogen. Die Basis 23b weist eine axial ausge- 
richtete aus dem Blech der Basis 23b etzeugte Durchstel- 
lung 23c auf. Die DurcbstcUung 23c umgrcift die Scbalt- 
welle 19. Auf der Basis 23b ist der Ausleger 9 mit der Zu- 
satzmasse 8 befesdgt Zus&tzlich ist auf der Basis 23b ste- 
hend und in axialer Richtung ausgecichtet ein gestanztes He* 
belende 65 durch SchweiBen befestigt Das Hebelende 65 ist 
an seinem freien in axiale Richtung weisenden Ende 65a ge* 
schlitzt. In die durch den Schlitz geformte Nut 66 greift ein 
Ende 67a des Scbenkbebels 67 ein. An dem Ende 23a des er- 
sten Hebels 23 ist der Kugelkopf 7 befesdgt. Bei schwen- 
kendem zweiten Hebel 23 schwenkt die Zusatzmasse 8 mit 
und die Schaltwelle 19 wird um ihre Mittelachse verdreht, 
iadein eine Flanke des Endes 67a an dem 6'chwenkhebel 67 
auf eine der Seitenfiachen 66a bzw. 66b der Nut 66 in 
Schwenkrichtung wirkt. Wenn die Schaltwelle 19 mittels 
des ersten Hcbcls 21 axial vcrschcbcn wird, bewegt sich die 
Schaltwelle 19 und damit das Ende 67a des Scbwenkhebels 
67 in axiale Richtung in der Nut 66 ungehindert je nach 
Kipprichtung des ersten Hebels 21 in die eine oder andere 
axiale Richtung, ohne dass sich der zweite Schwenkhebel23 
dabei bewegt. 

[0057] Der erste Hebel 27 der Betadgungseinrichtung 24 
in Fig. 9 ist wie in der Anordnung nach Fig. 1 und Fig. 10 
gelagert und ausgefUhrt Mit dem Gleitschuh 51 greift der 
erste Hebel 27 in eine konzentrisch zur Schaltwelle 25 aus- 
gebildele Nul 68 an der Schaltwelle 25. Die Nut 68 ist zwi- 
schen den einander zugewandten Stimflachen eines brillen- 
ardg ausgeblldeten und z. D. aus Blech gcstanzten 
Scbwenkhebels 69 an der einen Seite und eines Anschlag- 
ringes 70 an der anderen Seite ausgebildet. Der Anschlag- 
ring 70 ist nditels einer Schraube 71 auf der Schaltwelle 25 
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festgeklemmt. Bel schwenkendem eislen Hebel 27 wird die 
Schaltwelle 25 axial in die eine oder andere Richtung ver- 
schoben, indem der Gieitschub 51 auf eine der StimflSchen 
des Scbwenkhebels 69 bzw. des Anschlagringes 70 axial 
5 wirkt 

[0058] Der zweite Hebel 29 der BetSdgungseinheit 24 in 
Fig. 9 weist an einer Basis 29b eine Aussparung 72 auf. Die 
Aussparung 72 ist durch den Lagerbolzen 48 filr die Lage- 
ning des ersten Hebels 27 durchdrungen. Die Aussparung 

10 72 ist so gcstaltet, dass fiir Schwenkbewegungen des zwei- 
ten Hcbcls 29 rclativ zu dcm Lagerbolzen 48 in bcidc 
Schwenkrichtungen geniigend Frciraum zur Verfugung 
■ steht Auf der Basis 29b des zweiten Hebels 29 ist ein in 
axiale Richtung weisendcr Bolzen 73 befestigt Der Boizen 

15 73 ist parallel zu der Mittelachse der Schaltwelle 25 ausge- 
richtet und an seinem freien Ende von einem Auge 69a des 
brillenardg ausgebildeten Scbwenkhebels 69 umfasst In 
axialer Richtung sitzt das Auge 69a verschiebbar auf dem 
Bolzen 73. Das andere Auge 69b des Scbwenkhebels 69 

20 sitzt fest auf der Schaltwelle 25. Beim Schwenken des zwei- 
ten Hebels 29 mittels der auf den Kugelkopf 7 wirkenden 
Schaltkrafle in die eine oder andere Schwenkrichtung 
schwenkt der Bolzen 73 mit dem zweiten Hebel 29 um die 
Schwenkachse der Schaltwelle 25. Der Schwenkhebel 69 

25 wirkt an dw Schaltwelle 25 dabei als cio Hcbciarm. Der Ho- 
belarm ist durch die auf den Bolzen 73 ubersetzten Schalt- 
krtfte an dem Auge 69a belastet und setzt diese in ein Dreh- 
moment an der Schaltwelle 25 bzw. dem Auge 69b um. Das 
Drehmoment erzeugt ein Schwenken der Schaltwelle 25 um 

30 dnen Schwenkwinkel, der dem Schwenkwinkel des zweiten 
Hebels 29 entspricht. Bei axialen Bewegungen der Schalt- 
welle 25 bewegt sich das Auge 69a axial ungehindert auf 
dem Bolzen 73. 

[0059] FJg. 11 zeigt eine alternadve Anordnung eines Bol- 
35 zens 74 und einen altemativen Eingriif des Gleitschuhs 51 
zu der Darstellung In Fig. 9 fiir die Betadgungseinheit 24. 
Der Bolzen 74 sitzt parallel zur Mittelachse der Schaltwelle 
25 in einer Basis 75a eines zweiten Hebeb 75 eingepresst 
An dcm andcrcn Ende des Bolzcns 74 sitzt fest ein Hcbcl- 
40 arm 76 liiit dem Kugelkopf 7. An dem Kugelkopf 7 angrei- 
fende Krafte werden tiber den Bolzen 74 an ein Auge 77a an 
einem bakenartig ausgebildeten Schwenkhebel 77 weiterge- 
geben. Der Bolzen 74 stOtzt sich dabei an der Basis 75a ab. 
Der Schwenkhebel 77 umgceift mit dem Auge 77a den Bol- 
45 zen 74. Der Schwenkhebel .77 ist dabei durch die auf den 
Bolzen 74 fibeisetzten SchaltkiSfte an dem Auge 77a bela- 
stet und setzt diese in dn Drehmoment an der Schaltwelle 

25 um. da der Schwenkhebel 77 an der Schaltwelle 25 fesc 
sitzt Das Drehmoment erzeugt ein Schwenken der Schalt- 

50 welle 25 um einen Schwenkwinkel, der dem Schwenkwin- 
kel des zweiten Hebels 75 entspricht Der Gleitschuh 51 an 
dem ersten Hebel 27 greift filr das Erzeugen von axialen Be- 
wegungen in den HakcnTTb des Scbwenkhebels 77 cin. Das 
Auge 77a liisst sich bei axialen Bewegungen der Schaltwelle 

55 25 in axiale Richtung auf dem axial relativ zur Grundplatte 

26 festen Bolzen 74 verschieben. Die LMnge des Bolzens 74 
ist dem notwendigen maximal mdglichen axialen BetSti- 
gungsweg der Schaltwelle 25 angepasst 

60 Bezugszeichen 

1 Betadgungseinheit 

2 Schaltwelle 

3 Grundplatte 
65 3aBord 

4 erster Hebel • 
4a Ende 

4b Ende 
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SNabe 

5a BefesdgungshUlse 

6 zweiter Hebel 
6a Ende 
6bHanIce 

6c Ranke 

7 Kugelkopf 

8 Zusatzmasse 
? Ausleger 

9a Loch 

10 DuichstcUung 
llNiet 

12 Betatigungseinhelt 

13 SchaltweUe. 

14 Grundplatte 

15 erster Hebel 
15a Ende 

15b Ende 
16Nabe 

17 zweiter Hebel 
17a Ende 

17b Abscbnitt 

18 Betatigungseinhelt 

19 Schaltwelie 

20 Grundplatte 

21 erster Hebel 
21a Ende 

21b Ende 
22Nabe 

23 zweiter Hebel 
23a Ende 

23b Basis 

23c Durchstellung 

24 BetMtiguagseinheit 

25 Schaltwelie 

26 Grundplatte 
26aBord 

27 erster Hcbcl 
27a Ende 

27b Ende 

28 Nabe 

29 zweiter Hebel 
29a Ende 

29b Basis 

30 RUckstellf eder 

31 RuckstcUfeder 

32 Federteller 

33 Federteller 

34 Zentriertcller 

35 ZentrierhUlse 
35a Bund 

36 Loch 

37 Schultcrring 
37a Schulter 
37b Bund 

38 Kunststoffhulse 

39 Gleitring 

40 Dichtring 

41 Dichtring 

42 GleithUlse 

43 ScbuIcerhUlse 
43a Schulter 

44 Gleilring 

45 SchulterbOlse 

46 Mantel 

47 Fonnschluss 

48 Lagerbolzen 
48a Ende 



49 Schlitz 

50 Schwenkbolzen 

51 Gidtschuh 

52 Nut 

5 53 Schwenkhebel 
53aAuge 
54AnschlagfUlcbe 
55 AnscblagflSche 
57 Ende 
10 58Backe 

59 Backc 

60 Konsole 
60a Ende 

61 Schwenkacbse 
IS 62Giell5cbuh 

' 63 Nut 

63a Seitenflache 
63b Keitenfiache 

64 Schwenkhebel 
20 64a Ende 

65 Hebelende 
65a Ende 

66 Nut 

66a SdtenflSche 
25. 66b Scitcnfiachc 

67 Schwenkhebel 
67a Ende 

68 Nut 

69Scbwedchebel 
30 69aAuge 
69b Auge 

70 Anschlagring 

71 Schraube 

72 Aussparung 
35 73 Bolzen 

74 Bolzen 

75 zweiter Hebel 
75a Basis 
76Hcbclaim ' 

40 77 Schwenkhebel 
77a Auge 
77b Haken 
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Patentanspriiche 



1. Betatigungseinhelt (1, 12, 18, 24) ftir ein Schaltge- 
uiebe mit einem Hebel (6, 17^ 23, 29; 75). init einer Zu- . 
satzmasse (8) sowie mit einer relativ zu dem Schaltge- 
ttiebe axial verschiebbaren und durch den Hebel (6, 17, 
23, 29, 75) zuraindestum ihre Mittelachse schwenkba- 
ren Schaltwelie (2, 13, 19, 25), wcbei der Hebel (6, 17, 
23, 29, 75) nut einem Handschalthebel kinematisch ge- 
koppclt ist und wobd die Schaltwelie (2. 13, 19, 25) 
gegenliber der Zusatzmasse (8) bei axialen Bewegun- 
gen der Schaltwelie (2, 13, 19, 25) axial frei verschieb- 
bar angeordnet sowie bei Drehbewegungen mit der Zu- 
satzmasse (8) verdrehfest gekoppelt ist, dadurcli ge- 
kennzelchnet, dass der Hebel (6. 17, 23, 29, 75) die 
/^afzmasse (8) aufnimmt und dass der Hebel (6, 17, 
23, 29, 75) an dem Schallgetriebe in axialer Bewe- 
gungsrichtung der Schaltwelie (2, 13, 19. 25) fcsi so- 
wie zumindest schwenkbar angeordnet ist. 

2. BetaUgungseinheiL nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kcnnzcichnet, dass der Hebel (6, 17, 23, 29, 75) um die 
Mittelachse der Schaltwelie (2, 13. 19. 25) schwenkbar 
angeordnet ist. 

3. Betatigungseinhelt nach Anspruch 1. dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Schaltwelie (2. 13. 19, 25) einen 
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an der SchdtwelLe verdrehfest aageordnetea Scbwenk- 
hebel (53, 64, 67, 69, 77) aufweist. und dass der 
Schwcnkhcbcl (53, 64, 67, 69. 77) und der Hebel (6, 
17, 23, 29. 75) zumindest bei geschweokter Schall- 
welie (2, 13, 19, 25) farmschlUssig miteinander ver- 5 
buQden slnd 

4. Betatigungseinheit nach Ansprucb 3, dadurch ge- 
kennzeicbnet, dass der Scbwenkhebel (53) ein dea He- 
bel (6) in beidea Schwenkrichtungen bintergreifendes 
raaulformig ausgcbildctcs Eade (57) aufweist 10 

5. Bctatigungscinhcit nach Anspruch 3, dadurch gc- 
kenozeichnet, dass der Schwenkbebcl (64, 67) mit ei- 
nem freien Ende (64a,^ 67a) in eiue an dem Hebel (17, 
23) ausgebildete sowie parallel zur Mittelachse der 
Schaltwelle (13, 19) verlaufende Nut (63. 68) eingreift. 15 

6. Hetatigungseinheit nach Anspruch 3, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass der Schwenkhebel (69, 77) mit ei- 
nem Ende schwenkbar sowie axial verschiebbar auf ei- 
tiem mit seiner Mittelachse parallel zu der Scbwenk- 
achse der Schaltwelle (25) ausgedchteten und mit dem 20 
Hebel (29. 75) fest verbundenen Bolzen (73, 74) sitzt. 

7. Betatigungseinheit nach Anspruch 1 oder 3, da- 
durch gekennzeichnet, dass die Schaltwelle (2, 13, 19, 
25) in eincr an dem Schaltgetriebe befestigtcn Grund- 
plattc (3, 14, 20, 26) zumindest gcfiihrt ist und der He- 25 
bel (6, 17, 23, 29, 75) um die Mittelachse der Schalt- 
welle (2, 13i, 19, 25) schwenkbar on der Gnmdplatte (3, 
14.26,i6)befestigtist. . 

8. Betatigungseinheit nach Anspruch 1 oder 3, da- 
durch gekennzeichnet, dass die Zusatzmasse (8) Uber 30 
einen Ausleger (9) mit dem Hebel (6, 17, 23, 29, 75) 
verbuoden isL 



Hierzu 6 Seite(n) Zelchnungea 
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